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1概述
本文档描述了自动售货机控制板（以下简称VMC）和上位机（具有RS232通讯接口的控制器，比如ARM主板，X86主板）的通讯流程1。
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VMC接收上位机的指令，控制货道电机转动。钱币系统的信息，VMC经过处理后，发送给上位机。

上位机与VMC采用RS232异步通信协议通信。波特率57600，8 数据位，1 停止位，无奇偶校验。

2.通讯流程

VMC在整个通讯流程中作为主机，上位机作为从机,采用一问一答的方式，每次通讯由VMC开始，上位机结束。通讯流程如下所示
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Poll为查询指令，每隔200ms，VMC会去查询上位机一次，查询上位机是否有什么命令需要执行，如果有命令要执行，必须在收到POLL之后100ms内把命令发下来，如果没有什么命令需要执行，则返回一个ACK(应答),

上位机可以根据命令发送之后是否收到ACK来判断这个命令是否被下位机正确的接收到。

如果下位机有消息（比如收到了纸币）要发送给上位机，则把“Data”发过去之后，上位机也要返回ACK，表明收到了数据。

对于异常的情况，流程2中，如果上位机没有收到回应的ACK，则上位机需要把命令重发，重发次数最多为5次，5次都没有收到则可能是线路问题。流程3中，如果VMC没有收到上位机的应答，最多把data重发5次。

对于COMMAND包和Data包，需要增加一个通讯号，同一次的命令或者数据，通讯号应该保持一次，（意味着5次重发次数的通讯号是一致的），正确的完成一次数据交互之后，通讯号增1，通讯号从1-255直接轮询。

3数据定义
	STX
(2 byte)
	Command

(1byte)
	Length

(1byte)
	PackNO+Text

(n bytes)
	   XOR 

(1 byte)


STX：报文起始，用0xfa 0xfb标识报文起始 

Command:指令标志,标识这个命令的种类。 

Length:为PackNO+Text的长度

PackNO+Text: 包通讯号和命令的正文。

XOR:  从STX到TEXT数据的异或校验

备注：对于POLL包和ACK包，length为0，因此不存在包通讯号,POLL完整的数据如下所示：

0xfa 0xfb 0x41 0x00 0x40

其中0xfa 0xfb为包起始，0x41为POLL命令，0x00表示PackNO+Text长度为0 ，0x40代表异或校验。

ACK包如下所示：

0xfa 0xfb 0x42 0x00 0x43

数据与指令详解

4.1钱币系统信息交互

4.1.1）VMC收钱通知   （VMC发出）

	Command

(0x21)
	Length

6(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号（1 byte）+方式(1 byte)+金额（4 byte）+卡号（方式为3和4的时候）


         
方式：1 纸币   2 硬币   3 IC卡  4 金融卡  5 微信支付  6支



付宝支付  7京东支付  8吞币  9 银联扫码

如果方式为3 IC卡和4 金融卡，下位机需要把卡号传上去。

上位机的当前金额和VMC收钱通知没有关系，收钱通知主要用于数据传入后台。

        上位机收到信息后，回复ACK

4.1.2）VMC报告当前金额  （VMC发出）

	Command

(0x23)
	Length

5(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+当前金额(4 byte)


每当VMC当前金额变化的时候，都会通过这个指令通知上位机VMC当前金额，这个指令有助于上位机和VMC金额统一。

4.1.3）POS请求显示   （VMC发出）

	Command

(0x24)
	Length

19(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+文本（16 byte）+0x00(1byte)+显示的行数（1byte）


4.1.4）上位机找零请求 （上位机发出，VMC控制找零模式）
	Command

(0x25)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号（1 byte）


上位机找零请求 （上位机发出，APP控制找零模式）
	Command

(0x25)
	Length

5(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号（1 byte）+找零金额（4字节）




找零模式可以由0x37指令来设置；
下位机执行该指令，完成后返回找出的金额

	Command

(0x26)
	Length

9(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+找出纸币（4byte）

找出硬币（4byte）


4.1.5）上位机收到钱币 （上位机发出）
	Command

(0x27)
	Length

6(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+方式（1byte）+金额（4byte）+卡号（可选）


说明:如果上位机自身接有钱币系统或者上位机有电子支付，则可以通过这个命令灵活的设置VMC接收金额。

       方式：1 纸币   2 硬币   3 IC卡  4 金融卡  5 微信支付  6支



付宝支付  7京东支付  8吞币  9 银联扫码  

       其中卡号可选，上位机传什么下来，下位机就会传什么上去。

4.1.6）上位机设置纸币硬币是否接收 （上位机发出）
	Command

(0x28)
	Length

4(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+类型（1byte）+接收面值（2byte）


        说明：类型 0：纸币   1：硬币

接收面值，2个字节组成16位，每一位表示一个面值通道，bit0代表面值通道0，
bit1代表面值通道1.如果为0xffff代表全部面值都接收，如果为0x0000代表全部
禁止。
下位机执行该指令，返回执行结果
	Command

(0x29)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+设置结果（1byte）






设置结果: 0 – 设置成功，1-设置失败
4.2 货道配置部分信息交互      

4.2.1）VMC报告货道的价格，库存，容量，货道商品编号 （VMC发出）

	Command

(0x11)
	Length

12(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道编号(2 byte)+货道价格（4 byte）+货道库存（1 byte）+货道容量（1 byte）+货道商品编码（2 byte）+货道状态（1 byte）+红外状态(1 byte)


货道状态是指这个货道的故障状态：1：暂停使用  0：正常
红外状态是指货道是否启用了出货检测,1：启用 0：未启用
上位机不需要对货道的库存进行计算，直接通过这个指令获取库存即可。
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4.2.2）设置货道的价格（VMC和上位机均可以使用这个指令）

	Command

(0x12)
	Length

7(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道编号(2 byte)+货道价格（4 byte）


如果货道编号为1000，表示设置第0层货道价格

1001表示设置第1层价格

1009表示设置第9层价格，等等类推

如果货道编号为0000，表示整机设置价格

4.2.3）设置货道的库存 （VMC和上位机均可以使用这个指令）
	Command

(0x13)
	Length

4(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道编号(2 byte)+货道存货量（1 byte）


整层设置，整机设置的规律和货道价格一致

4.2.4）设置货道的容量 （VMC和上位机均可以使用这个指令）
	Command

(0x14)
	Length

4(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道编号(2 byte)+货道容量（1 byte）


整层设置，整机设置的规律和货道价格一致

4.2.5）设置货道商品编号（VMC和上位机均可以使用这个指令）
	Command

(0x15)
	Length

5(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道编号(2 byte)+货道商品编号（2 byte）


整层设置，整机设置的规律和货道价格一致

4.2.6）下位机一键满货（VMC发出）
	Command

(0x17)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


下位机按了满货键，VMC会发出一条这个消息过去。

4.3 出货部分信息交互

 4.3.1）上位机查询某个货道正常 （上位机发出）
	Command

(0x01)
	Length

3(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道编号(2 byte)


VMC收到这个指令后，会去查询这个货道是否能够正常使用，执行指令后，返回

	Command

(0x02)
	Length

4(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态(1 byte)+货道编号(2 byte)

  

	状态：0x01:正常            0x02:缺货     0x03:货道不存在

      0x04:货道暂停使用            0x05:升降台里面有物品

      0x06:取货口门没关上          0x07:升降机故障

      0x08:升降机自检错误          0x09:微波炉取货口门关闭错误
      0x0B:机器超过设定温度，暂停购买 0x0C:盒饭机冷却水箱缺水
      0x0D:货道需要年龄验证          0x0e:水量过低

      0x0f:重量传感器通讯错误
0x10:微波炉进货口门打开错误  0x11:微波炉进货口门关闭错误

0x12: 没检测到盒饭           0x13:盒饭正在加热

0x14: 微波炉取货口门打开错误 0x15:请取出微波炉内盒饭

0x16:撑杆回位错误            0x17:主电机故障  

0x18:平移电机故障           0x19:撑杆推出错误 

0x20:升降台进去微波炉错误

0x21:升降台出去微波炉错误

0x22: 微波炉内推杆推出错误

0x23: 微波炉内推杆收回错误

只有状态为0x01才表示该货道可以使用，如果上位机管理库存，可以认为0x02以及0x04也是可以购买的状态。

	

	


4.3.2）上位机选择购买 （上位机发出）

	Command

(0x03)
	Length

3(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+

货道编号(2 byte)


这个指令下发之后，VMC会选择货道编号，相当于通过键盘选择了货道号，这个指令的返回结果和“上位机查询某个货道正常”的返回结果一致。只是多了一个货道号的选择。

4.3.3）VMC出货状态提示（VMC发出）

	Command

(0x04)
	Length

5(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态(1 byte)+货道编号(2 byte)+微波炉号（1 byte）



	状态如下所示：
0x01  正在出货       0x02 出货成功         0x03:卡货

0x04  电机未正常停止 0x05:电机不存在
0x06:电机不存在       0x07:升降机故障
0x0a 升降机皮带自检错误  0x0b 按键出奶超时（鲜奶机用）

0x0c 漏杯器漏杯失败（鲜奶机用） 0x0d 未检测到杯子掉落（鲜奶机用）

0x0e 没扫码到手环      0x0f 没检测到手环掉入取货斗
0x10 升降机正在上升   0x11 升降机正在下降

0x12 升降机上升错误   0x13 升降机下降错误

0x14 正在关闭微波炉取货口门    0x15 微波炉取货口门关闭错误

0x16 正在打开微波炉进货口门    0x17 微波炉进货口门打开错误

0x18 正在将盒饭推入微波炉      0x19 正在关闭微波炉进货口门

0x20 微波炉进货口门关闭错误    0x21 微波炉内没检测到盒饭

0x22 盒饭正在加热     0x23 盒饭加热剩余时间秒（后面的货道号传的是剩余时间）

0x24 请取出盒饭(购买成功)     0x25 升降台撑杆回位错误
0x26 正在打开微波炉取货口门   0x27 微波炉取货口门打开错误
0x28 升降台撑杆推出错误

0x29 升降台进微波炉错误       0x30 升降台出微波炉错误

0x31 微波炉内推杆推出错误     0x32 微波炉内推杆收回错误
0x33 取货口门打开成功(用于购物车购买)
0x34 取货口门关闭成功(用于购物车购买)
液体机：
0x35 暂停出液

0x41 取货口门开锁上报
0xff 盒饭购买终止
（蓝色字体标注的都是出货结果，只有出货成功(0X02)和请取出盒饭(0x24)才能认为成功，其它的结果都应该退款）




VMC出货状态提示（上报货道参数信息）

	Command

(0x04)
	Length

9(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+0x41+货道编号（2 byte）+货道模式(1 byte)+皮带超时时间（2 byte）+皮带停止时间(2 byte)



货道模式：0x01：弹簧模式 0x02:皮带模式
超时时间、停止时间单位为毫秒，如果是弹簧模式则填充为0

04状态增加状态：

0x16 正在打开进货口门  
0x19 正在关闭进货口门
0x26 正在打开取货口门 
0x14 正在闭取货口门
0x33升降机下降到进货口  0x34升降机下降到底部

0x35 正在将商品传送到取货口
4.3.4）选择(取消选择)货道（上位机和VMC均可以发出）
	Command

(0x05)
	Length

3(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+

货道号（2byte）


   这个指令主要是下位机使用，告知上位机货道选择了或者取消选择了，当货道号设置为0x0000表示取消货道选择。

上位机发送这个指令时，默认都为取消选择货道。   

4.3.5）上位机直接驱动货道 （上位机发出）

	Command

(0x06)
	Length

7(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+是否启用出货检测（1 byte）+是否启用升降机（1 byte）

+货道编号(2 byte)+0x00+出货口位置(0x02：机器人出货，0x00:人工出货)


如果上位机想直接控制出货，可以使用这个命令，

是否启用出货检测： 0：不启用   1：启用

是否启用升降机:    0：不启用   1：启用

下位机执行之后，通过“VMC出货状态提示”返回。
上位机直接驱动货道 （上位机发出）

	Command

(0x06)
	Length

6(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+是否启用出货检测（1 byte）+是否启用升降机（1 byte）

+货道编号(2 byte)+是否购物车出货（1 byte）


如果上位机想直接控制出货，可以使用这个命令，

是否启用出货检测： 0：不启用   1：启用

是否启用升降机:    0：不启用   1：启用
是否购物车出货: 1-购物车 0-普通出货，如果是购物车出货最后一个出货要设置为0（例如：购物车有两个商品，那么第一个商品发06指令，是否购物车出货设置1，第二个商品发06指令，是否购物车出货要设置为0）；

下位机执行之后，通过“VMC出货状态提示”返回。 

上位机直接驱动多货道出货 （上位机发出）

	Command

(0x07)
	Length

7(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+是否启用出货检测（1 byte）+货道个数N（1 byte）+货道编号1(2 byte)+货道编号2(2 byte)+…货道编号N(2 byte)


如果上位机想直接控制出货，可以使用这个命令，

是否启用出货检测： 0：不启用   1：启用

VMC多货道出货结果上报
	Command

(0x08)
	Length

7(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+货道个数N（1 byte）+货道编号1(2 byte)+出货状态1（1 byte）+货道编号2(2 byte)+出货状态2（1 byte）+…货道编号N(2 byte)+出货状态N（1 byte）



出货状态参照VMC出货状态
APP提示语音（VMC发出）
	Command

(0x09)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+类型






类型：0-请取走商品
上位机直接驱动货道 （鲜奶机用）

	Command

(0x06)
	Length

6(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+是否启用出货检测（1 byte）+是否启用升降机（1 byte）

+货道编号(2 byte)+是否购物车出货（1 byte）+是否加热(1 byte)+杯子大小(1 byte)


如果上位机想直接控制出货，可以使用这个命令，

是否启用出货检测： 0：不启用   1：启用

是否启用升降机:    0：不启用   1：启用
是否购物车出货: 1-购物车 0-普通出货，如果是购物车出货最后一个出货要设置为0（例如：购物车有两个商品，那么第一个商品发06指令，是否购物车出货设置1，第二个商品发06指令，是否购物车出货要设置为0）；
是否加热： 0-不加热 1-加热

杯子大小： 1-大杯 2-小杯，出奶有大杯和小杯之分
下位机执行之后，通过“VMC出货状态提示”返回。 

4.3.6  出货流程指令操作说明
对于第三方对接的软件，一般流程为发送“4.3.1）上位机查询某个货道正常”，根据“0x02”指令确定货道能够使用，再发送“4.3.5）上位机直接驱动货道”，结果通过“4.3.3）VMC出货状态提示”获取。
4.4  其它指令
上报卡号

	Command

(0x29)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+类型+卡号



类型：1-扣款 2-查询 

卡号：8字节十六进制格式
 4.4.1）上位机查询IC卡余额 （上位机发出）
	Command

(0x61)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令（1 byte）


            命令 1：查询余额

 2：取消查询余额

对于接下位机的消费机/POS机来说，如果上位机想查询IC卡的余额，可以通过发送这个指令，下位机收到这个指令之后，执行查询IC卡余额的功能，查询余额之后通过下面的指令告诉上位机。

	Command

(0x62)
	Length

6(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态（1 byte）+余额（4 byte）


状态   1:正常

       2:卡片错误

4.4.2）下位机调出安卓菜单（VMC发出）
	Command

(0x63)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


上位机下发beep支付二维码 （上位机发出）
	Command

(0x66)
	Length

(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号（1 byte）+支付二维码




支付二维码为字符格式，长度不能超过200字节

        下位机收到信息后，回复ACK

下位机上报是否可以取消状态
	Command

(0x68)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+取消状态


取消状态：0-可以取消 1-不能取消
（刘美玲冷冻机对接POS订单用的）
下位机上报机器报警

	Command

(0x90)
	Length

3(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+机柜号+状态


机器震动报警时上报
机柜号：0-主柜，1副柜1

状态：1-报警 0-正常

（茅台酒机器增加协议）
下位机上报臭氧发生器工作状态
	Command

(0x91)
	Length

3(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+机柜号+状态


机柜号：0-主柜，1副柜1

状态：1-臭氧发生器定时开启 2-臭氧发生器定时关闭 3-臭氧发生器手动开启

4-臭氧发生器手动关闭
上报扫码信息

	Command

(0x92)
	Length

(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+长度(1byte)+
扫码内容(n byte)



长度：扫码内容的长度
4.4.3）上位机设置VMC 查询(POLL)访问间隔 （上位机发出）
	Command

(0x16)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号（1 byte）+间隔（1字节）


间隔  1:100ms   2:200ms   5:500ms依次类推，最大不能超过2s

 上报软件版本号
	Command

(0x32)
	Length

16(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+

软件版本号(15 byte)


软件版本号固定15字节，为字符形式，不足15字节长度的用0x00填充
下位机上报硬币器上找零按钮被按下（VMC发出）

	Command

(0x33)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


升降机电子锁门控制（上位机发出）

	Command

(0x34)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+模式





模式：0-打开电子锁门 1-关闭电子锁门

VMC返回：
	Command

(0x35)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态


状态：0-成功，1-失败

获取VMC软件版本号
	Command

(0x36)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


VMC通过0x32上报VMC版本号

设置VMC找零模式
	Command

(0x37)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+找零模式


找零模式：1-找零由APP控制

APP启用此模式要在收到VMC的0x31同步指令时下发，或者APP启
动时成功下发一次此指令，VMC才会进入到此找零模式；
此模式下VMC会屏蔽自动找零功能和硬币器找零压杆找零功能；当VMC
检测到硬币器找零压杆按下时会上报0x33找零压杆被压下事件，APP可
以通过0x25找零指令下发找零金额；
2-VMC控制找零

此模式找零由VMC来控制，VMC启动时默认此找零模式，可以不用下

发这条指令；
VMC返回：
	Command

(0x38)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态


状态：0-成功，1-失败

 4.4.4）请求信息同步 （上位机和VMC均可以发出）
	Command

(0x31)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


    由于上位机和下位机开机启动时间不一致，所以需要这个指令来进行同步，当上位机软件启动的时候，必须要发送这个命令，VMC启动的时候也必须发送这个命令，当然上位机接ru收到VMC的这个命令之后，必须把这个命令再次发下去。VMC收到这个指令之后，会把货道的价格，库存，容量，商品编码全部发给上位机，流程如下：


VMC





上位机


请求信息同步 

->

<- 

ACK

POLL


->

<- 

请求信息同步

4.1.5）上位机请求获取VMC状态信息   （上位机发出）

	Command

(0x51)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


VMC收到这个命令之后，把售货机的状态信息发送给上位机,如下所示

	Command

(0x52)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+纸币器状态+硬币器状态+刷卡器状态+温控仪状态+温度+门状态+纸币零钱(4字节)+硬币零钱(4字节)+机器ID号（10字节）+机柜温度（8字节，从主柜开始为0xaa温度暂未读取出来）+机柜湿度（8字节，从主柜开始）+机柜门状态(8字节，从主柜开始)


纸币器状态 0-正常1-错误
硬币器状态 0-正常1-错误
刷卡器状态 固定为0，目前没用到

温控仪状态 0-启用了温控仪，0xff-没启用温控仪

门状态 1-打开0-关闭,0xaa-未读取到门状态



//AWS客户定制52命令

VMC收到这个命令之后，把售货机的状态信息发送给上位机,如下所示

	Command

(0x52)
	Length

35(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+纸币器状态+硬币器状态+刷卡器状态+温控仪状态+温度+门状态+纸币零钱(4字节)+硬币零钱(4字节)+机器ID号（10字节）+机柜温度（8字节，从主柜开始为0xaa温度暂未读取出来）+升降台是否有商品（1：有商品，0：没有）+取货口门状态（1：关好，0：未关好）





//茅台酒机器扩展指令
VMC收到这个命令之后，把售货机的状态信息发送给上位机,如下所示

	Command

(0x52)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+纸币器状态+硬币器状态+刷卡器状态+温控仪状态+温度+门状态+纸币零钱(4字节)+硬币零钱(4字节)+机器ID号（10字节）+机柜温度（8字节，从主柜开始为0xaa温度暂未读取出来）+机柜报警状态（8字节，从主柜开始，0x00正常，0x01震动报警）


4.1.6）上位机请求下位机器刷卡扣款/取消扣款（上位机发出）

	Command

(0x64)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+扣款金额（4字节）+商品个数（1字节）


这个指令主要是用在上位机使用购物车功能，而刷卡器是接的下位机，下位机接收到这个指令，就会请求刷卡器去扣款，扣款成功之后，会通过4.1.1 VMC收钱通知告诉上位机。

如果扣款金额为0，则为取消扣款。
购物车分现金购买和刷卡购买：
现金购买用01指令查询货道正常后，发03指令让机器出货；
刷卡购买用01指令查询货道正常后，发06指令让机器出货；

人体探测器检测到人体上报（上位机发出）

	Command

(0x65)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


这个指令用于探测器检测到人体时上报给上位机。
4.1.7）下位机上报微波炉信息

	Command

(0x66)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+微波炉数量(1 byte)+微波炉状态


这个指令用于上报机器微波炉信息，微波炉数量是指机器

有几个微波炉，微波炉状态：0-可使用 1-不可使用，有几

个微波炉，就对应有几个状态字节。

4.1.8）下位机上报机器当前状态
	Command

(0x67)
	Length

1(3 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态标志+机器状态




这个指令用于上报机器当前状态；
状态标志： 0 – 机器状态正在进行， APP 在界面上显示机器状态
1 – 机器状态已经结束， APP 可以关闭机器状态显示
机器状态：  

0x21 升降机正在自检

0x22 正在添加液体（用于APP上显示液体添加进度，状态标志为0则进度增加一格，为1表示液体添加完成,为3表示缺水，为4表示缺消毒液，为5表示补液超时,为20表示正在搅拌，其中状态20,1为正常状态，其它为错误状态）

0x23 请放入水杯

0x24 正在出标签
下位机一键满货（VMC发出）
	Command

(0x68)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号


下位机按了满货键，VMC上报给上位机，由上位机来进行满货设置

下位机上报机器自检状态
	Command

(0x69)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+机柜个数N+机柜号1+自检状态1+…+机柜号N+自检状态N


自检状态：0-正常 ，其它：01查询指令返回的错误状态
下位机上报年龄验证结果（VMC发出）
	Command

(0x54)
	Length

1(2 byte)
	PackNO+Text

通讯号+验证结果


验证结果：1-验证成功 0-验证失败 2-年龄设备通讯故障

下位机上报取货口门关闭状态（白酒机用）
	Command

(0x55)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态


状态：0-成功，1-失败
下位机上报报警状态（白酒机用）
	Command

(0x56)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态


状态：0-触发报警，1-未触发

上位机控制VMC灯光

	Command

(0x68)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+机器号+模式


这个指令用于上位机控制机器灯光。

机器号：0-主机，1,2,3…副机，99-所有机器

模式：1-控制灯亮 0-控制灯灭
下位机上报卡片状态 (国外订单定制指令)
	Command

(0x72)
	Length

1(3 byte)
	PackNO+Text

通讯号+卡片状态



这个指令用于上报客户刷卡返回的卡片状态；
0x00：状态正常

0x01:卡片错误
0x02:卡片超过每月可免费领取次数

0x03:机器时钟错误

0x04:写卡失败
0x05:卡片余额不足
下位机上报开启微波炉
	Command

(0x73)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+微波炉号


微波炉号：1表示1号微波炉 2表示2号微波炉 3表示3号微波炉

（独立控制微波炉增加协议）
上位机获取电子秤重量
	Command

(0x90)
	Length

2(1 byte)
	PackNO+Text 

通讯号+机柜号






机柜号:0 –主机，1-副柜1 





VMC返回：

	Command

(0x90)
	Length

(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+机柜号+状态+重量（2字节）






货道状态：0-读取重量正常 1-读取重量超时(可能故障)
上位机通知停止出货
	Command

(0xA0)
	Length

1(1 byte)
	PackNO+Text 

通讯号






VMC返回：
	Command

(0xA1)
	Length

(1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态






状态：0-成功 1-失败

4.5菜单类指令（取代原来的金属键盘与小显示屏）

	Command

(0x70)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型+参数


4.5.1
设置硬币系统

命令类型：0x01

参数：

	0x00
	
	读取机器当前硬币系统配置

	0x01+硬币系统类型
	硬币系统类型
0x01:硬币器

0x02:HOPPER
	设置当前机器硬币系统










VMC返回：





读取机器当前硬币系统配置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x01）+操作类型(0x00)+硬币系统类型（0x01:硬币器0x02:HOPPER）


设置当前机器硬币系统 

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x01）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.2
设置货道模式

命令类型：0x02

参数：

	0x00+层号
	层号范围：0-99
	读取指定层号的货道模式

	0x01+层号+货道模式
	货道模式

0x01：弹簧模式

0x02:皮带模式

0x03:挂钩模式
	设置指定层号的货道模式














VMC返回：





读取指定层号的货道模式
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x02）+操作类型(0x00)+货道模式（0x01：弹簧模式 0x02:皮带模式 0x03:挂钩模式）


设置指定层号的货道模式

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x02）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.3
设置电机停止阈值

命令类型：0x03

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的电机停止阈值

	0x01+机柜号+停止阈值
	停止阈值：设置范围20-250
	设置指定机柜的电机停止阈值














VMC返回：





读取指定机柜的电机停止阈值
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x03）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+停止阈值


设置指定机柜的电机停止阈值

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x03）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.4
货道联动

命令类型：0x04

参数：

	0x00+货道号
	货道号：1-1000
	读取指定货道号的联动状态

	0x01+货道号+联动状态
	联动状态

0x01：不联动

0x02:两个货道联动

0x03:三个货道联动
	设置指定货道号的联动状态














VMC返回：





读取指定货道号的联动状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x04）+操作类型(0x00)+联动状态（0x01：不联动0x02:两个货道联动0x03:三个货道联动）


设置指定货道号的联动状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x04）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.5
清除货道联动

命令类型：0x05

参数：

	
	
	

	0x01
	
	清除货道联动






VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x05）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.6
设置联动同步时间

命令类型：0x06

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的联动同步时间

	0x01+机柜号+联动同步时间(2字节)
	联动同步时间：设置范围1200-2200ms
	设置指定机柜的联动同步时间


















VMC返回：





读取指定机柜的联动同步时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x06）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+联动同步时间(2个字节)


设置指定机柜的联动同步时间

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x06）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.7
设置电机短路阈值

命令类型：0x07

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的电机短路阈值

	0x01+机柜号+短路阈值(2字节)
	短路阈值：设置范围700-900
	设置指定机柜的电机短路阈值


VMC返回：





读取指定机柜的电机短路阈值
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x07）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+短路阈值


设置指定机柜的电机停止阈值

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x07）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.8
设置机器编号
命令类型：0x08
参数：

	0x00
	
	读取机器编号

	0x01+机器编号(10字节)
	
	设置机器编号






VMC返回：





读取机器编号




	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x08）+操作类型(0x00) +机器编号(10字节)














设置机器编号

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x08）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.9设置下位机主板系统时间

命令类型：0x09

参数：

	0x00
	
	读取机器时间

	0x01+机器时间(7字节数值类型)
	YYYYMMDDHHMMSS

(例如：20171130095003)
	设置机器时间














VMC返回：





读取机器编号




	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x09）+操作类型(0x00) +机器时间(7字节数值类型)














设置机器编号

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x09）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.10
设置下位机主板小数点位数

命令类型：0x10

参数：

	0x00
	
	读取机器小数点位数

	0x01+机器小数点位数
	小数点位数

0位

1位

2位
	设置机器小数点位数














VMC返回：





读取机器小数点位数




	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x10）+操作类型(0x00) +机器小数点位数














设置机器小数点位数
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x10）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）



4.5.11取货口关闭时间

命令类型：0x11

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的取货口关闭时间

	0x01+机柜号+取货口关闭时间
	取货口关闭时间：设置范围3-250S
	设置指定机柜的取货口关闭时间


















VMC返回：





读取指定机柜的取货口关闭时间

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x11）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+取货口关闭时间


设置指定机柜的取货口关闭时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x11）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.12
设置连接升降机

命令类型：0x12

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的升降机连机状态

	0x01+机柜号+启用升降机+过流保护
	启用升降机

0x01:启用

0x02:不启用

过流保护

0x00:不保护

0x01:保护


	设置指定机柜的升降机连接状态


VMC返回：





读取指定机柜的升降机连机状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x12）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+启用升降机+过流保护


设置指定机柜的升降机连接状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x12）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.13
防盗板关闭时间设置

命令类型：0x13

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的防盗板关闭时间

	0x01+机柜号+防盗板关闭时间(2字节)
	防盗板关闭时间：设置范围20-3600ms
	设置指定机柜的防盗板关闭时间


VMC返回：





读取指定机柜的防盗板关闭时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x13）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+防盗板关闭时间


设置指定机柜的防盗板关闭时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x13）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.14
设置5角硬币数量

命令类型：0x14

参数：

	0x00
	
	读取机器5角硬币数量

	0x01+5角硬币数量(2字节)
	
	设置机器5角硬币数量










VMC返回：





读取机器5角硬币数量



	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x14）+操作类型(0x00) +机器5角硬币数量(2字节)














设置机器5角硬币数量


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x14）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.15
设置1元硬币数量

命令类型：0x15

参数：

	0x00
	
	读取机器5角硬币数量

	0x01+5角硬币数量(2字节)
	
	设置机器5角硬币数量










VMC返回：





读取机器1元硬币数量



	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x15）+操作类型(0x00) +机器1元硬币数量(2字节)














设置机器1元硬币数量


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x15）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.16 设置灯光控制

命令类型：0x16

参数：

	0x00
	
	读取机器灯光控制状态

	0x01+起始时间+截止时间
	起始时间：小时

截止时间：小时

（例如：20-7，设置晚上20点到第二天7点灯光开启）
	设置机器灯光控制状态


VMC返回：





读取机器灯光控制状态


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x16）+操作类型(0x00) +起始时间+截止时间














设置机器灯光控制状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x16）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.17
银联IC卡设置

命令类型：0x17

参数：

	0x00
	
	读取机器银联支付

	0x01+启用银联支付
	启用银联支付

0x00:启用

0x02:不启用
	设置机器银联支付


VMC返回：





读取机器银联支付状态


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x17）+操作类型(0x00) +机器银联支付状态














设置机器银联支付状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x17）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.18
设置纸币接收面值

命令类型：0x18

参数：

	0x00
	
	读取机器纸币接收面值

	0x01+纸币接收面值
	纸币接收面值:设置范围1-100元
	设置机器纸币接收面值


VMC返回：





读取机器纸币接收面值


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x18）+操作类型(0x00) +机器纸币接收面值














设置机器纸币接收面值
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x18）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.19  设置纸币收币模式

命令类型：0x19

参数：

	0x00
	
	读取机器纸币收币模式

	0x01+纸币收币模式
	纸币收币模式

0x01:总是收币（非强制购买）

0x02:不选商品就暂存

0x03:总是收币（强制购买）
	设置机器纸币收币模式


VMC返回：





读取机器纸币收币模式


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x19）+操作类型(0x00) +机器纸币收币模式














设置机器纸币收币模式
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x19）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.20  设置纸币器收币最低零钱

命令类型：0x20

参数：

	0x00
	
	读取机器纸币收币最低零钱

	0x01+最低零钱
	最低零钱:设置范围0-100元

	设置机器纸币收币最低零钱


VMC返回：





读取机器纸币收币最低零钱


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x20）+操作类型(0x00) +机器纸币收币最低零钱














设置机器纸币收币最低零钱
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x20）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.21
设置自动找零时间

命令类型：0x21

参数：

	0x00
	
	读取机器自动找零时间

	0x01+自动找零时间（2字节）
	自动找零时间：设置范围>0
	设置机器自动找零时间


VMC返回：





读取机器自动找零时间


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x21）+操作类型(0x00) +机器自动找零时间(2字节)














设置机器自动找零时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x21）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.22 
自动吞币时间设置

命令类型：0x22

参数：

	0x00
	
	读取机器自动吞币时间

	0x01+自动吞币时间（2字节）
	自动吞币时间：设置范围>=300
	设置机器自动吞币时间


VMC返回：





读取机器自动吞币时间


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x22）+操作类型(0x00) +机器自动吞币时间(2字节)














设置机器自动吞币时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x22）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.23
设置剩余金额处理

命令类型：0x23

参数：

	0x00
	
	读取机器剩余金额处理模式

	0x01+剩余金额处理模式
	剩余金额处理模式

0x01:吞币

0x02:找币

0x03:找币后吞币
	设置机器剩余金额处理模式


VMC返回：





读取机器剩余金额处理模式


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x23）+操作类型(0x00) +机器剩余金额处理模式














设置机器剩余金额处理模式
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x23）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.24
设置掉货检测

命令类型：0x24

参数：

	0x00+层号
	层号范围：0-100，层号为100指对整机进行操作
	读取指定层号的掉货检测设置

	0x01+层号+掉货检测设置
	掉货检测设置

0x01：启用掉货检测

0x02:关闭掉货检测

层号为100指对整机进行操作


	设置指定层号的掉货检测设置


VMC返回：





读取指定层号的掉货检测设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x24）+操作类型(0x00)+掉货检测设置


设置指定层号的掉货检测设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x24）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.25 
皮带检测设置

命令类型：0x25

参数：

	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作


	读取指定货道号的皮带检测设置

	0x01+货道号(2字节)+超时时间（2字节）+停止时间（2字节）
	
	设置指定货道号的皮带检测设置


VMC返回：





读取指定货道号的皮带检测设置

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x25）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+超时时间（2字节）+停止时间（2字节）


设置指定货道号的皮带检测设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x25）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:副柜通讯失败）


4.5.26
卡货转1/4圈设置
命令类型：0x26

参数：

	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-1000:对单个货道操作

2000-2099:对货道0-99层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作


	读取指定货道号的卡货转1/4圈设置

	0x01+货道号(2字节)+启用状态
	启用状态:
主柜 0x01:启用
0x00:不启用
副柜 0x00:启用
0x01:不启用

	设置指定货道号的卡货转1/4圈设置


VMC返回：





读取指定货道号的卡货转1/4圈设置

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x26）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+启用状态


设置指定货道号的卡货转1/4圈设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x26）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:副柜通讯失败）


4.5.27
货道卡货设置(卡货之后这个货道是否继续使用)

命令类型：0x27

参数：

	0x00+层号
	层号范围：0-100，层号为100指对整机进行操作
	读取指定层号的货道卡货设置

	0x01+层号+货道卡货设置
	货道卡货设置

0x01：不能购买

0x02: 继续购买

层号为100指对整机进行操作


	设置指定层号的货道卡货设置


VMC返回：





读取指定层号的货道卡货设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x27）+操作类型(0x00)+货道卡货设置


设置指定层号的货道卡货设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x27）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.28 
设置温控仪

命令类型：0x28

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
	读取指定机柜温控仪状态

	0x01+机柜号+温控仪工作模式+控制温度
	温控仪工作模式0x01：制热模式

0x02:制冷模式

0x03:恒温模式

0x04:关闭温控仪
	设置指定机柜温控仪状态


VMC返回：





读取指定机柜温控仪状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x28）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+温控仪工作模式+控制温度+控制温度设置最小值+控制温度设置最大值


设置指定机柜温控仪状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x28）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.29设置压缩机工作时段

命令类型：0x29

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
	读取指定机柜压缩机工作时段

	0x01+机柜号+工作时段1起点+工作时段1终点+工作时段2起点+工作时段2终点+工作时段3起点+工作时段3终点
	工作时段（0-24）

如果工作时段不设置的话，就将工作时段的起点和终点都设置为0
	设置指定机柜压缩机工作时段


VMC返回：





读取指定机柜压缩机工作时段
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x29）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+工作时段1起点+工作时段1终点+工作时段2起点+工作时段2终点+工作时段3起点+工作时段3终点


设置指定机柜压缩机工作时段

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x29）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）




4.5.2A 
设置温控仪（下位机不保存设置）

命令类型：0x2A
参数：

	
	
	

	0x01+机柜号+温控仪工作模式+控制温度
	温控仪工作模式0x01：制热模式

0x02:制冷模式

0x03:恒温模式

0x04:关闭温控仪
	设置指定机柜温控仪状态


VMC返回：

设置指定机柜温控仪状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x2A）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


货道关联（拍拍键牛奶机专用）
命令类型：0x2B
参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
	读取指定机柜温控仪状态

	0x01+机柜号+温控仪工作模式+控制温度
	温控仪工作模式0x01：制热模式

0x02:制冷模式

0x03:恒温模式

0x04:关闭温控仪
	设置指定机柜温控仪状态


VMC返回：





读取指定机柜温控仪状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x28）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+温控仪工作模式+控制温度+控制温度设置最小值+控制温度设置最大值


设置指定机柜温控仪状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x28）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.32卡货货道清除

命令类型：0x32

参数：

	0x00
	
	查询货道卡货状态

	0x01
	安卓要根据读到的卡货货道信息清除相应的卡货货道
	清除卡货故障


VMC返回：

查询货道卡货状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x32）+操作类型(0x00)+ 货道个数（1字节）+卡货货道N（每个货道2个字节）+货道个数（1字节）+皮带货道自检失败货道N（每个货道2个字节）


清除卡货故障
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x32）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


4.5.33齿轮盒故障清除

命令类型：0x33

参数：

	0x00
	
	查询齿轮盒故障

	0x01
	
	清除齿轮盒故障


VMC返回：

查询齿轮盒故障状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x33）+操作类型(0x00)+ 货道个数（1字节）+卡货货道N（每个货道2个字节）


清除齿轮盒故障

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x33）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


4.5.34
升降机故障清除

命令类型：0x34

参数：

	0x00
	
	查询升降机故障次数

	0x01
	
	清除升降机故障


VMC返回：

查询升降机故障次数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x34）+操作类型(0x00)+ 升降机故障次数


清除升降机故障

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x34）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


4.5.35卡货转1/4圈货道清除

命令类型：0x35

参数：

	0x00
	
	查询卡货转1/4圈货道

	0x01
	
	清除卡货转1/4圈货道


VMC返回：

查询齿轮盒故障状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x35）+操作类型(0x00)+ 货道个数（1字节）+卡货货道N（每个货道2个字节）


清除齿轮盒故障

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x35）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


4.5.36 查询温控仪状态

命令类型：0x36

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
	读取指定机柜温控仪状态

	
	
	


VMC返回：





读取指定机柜温控仪状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x36）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+温度(可能为负温度)+温控仪状态(0x00:正常,0x01: 压缩机电流过大,0x02: 压缩机断路,0x03: 灌流风扇电流过大,0x04: 灌流风扇断路,0x05: 散热风扇电流过大,0x06: 散热风扇断路,0x07: 温度探头故障)


4.5.37 温控仪参数设置

命令类型：0x37

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
	读取指定机柜温控仪参数

	0x01+机柜号+温控仪参数
	温控仪参数列表:

控制温度下限（设置范围0-60度）

控制温度上限（设置范围0-60度）

回差温度（设置范围2-8度）

延时启动时间（设置范围0-8分钟）

探头温度校正（设置范围-10-10度）

停机化霜周期（设置范围0-24小时）

停机化霜时间（设置范围1-40分钟）

电流保护设置（1-开启 0-关闭）


	设置指定机柜温控仪参数


VMC返回：





读取指定机柜温控仪参数
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x37）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+温控仪参数列表（见以上参数列表）


设置指定机柜温控仪状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x37）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.38 货道测试

命令类型：0x38

参数：

	
	
	

	0x01+模式+货道号（2字节）
	模式：1-货道转动 2-货道不转动
	货道测试


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x38）+操作类型(0x01)+ 货道状态（0x00:成功 0x01:电机无法正常停止 0x02: 货道不存在 0x03: 通讯异常 0x04: 电机短路 ）


4.5.39 测试硬币找币
命令类型：0x39

参数：

	
	
	

	0x01+硬币器类型+找币数量（2字节）+硬币类型
	硬币器类型：

0x01-硬币器

0x02-HOPPER

硬币类型：

0x01-五角硬币

0x02-1元硬币

(如果硬币器类型为硬币器，则硬币类型设置为0)
	测试硬币找币


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x39）+操作类型(0x01)+找币状态（0x00:找币完成 0x01: 找币错误）+找出的硬币数量(2字节)


货道关联（拍拍键牛奶机专用）
命令类型：0x3A
参数：

	0x00+按钮
	按钮：
  1-10
	读取按钮对应货道关联状态

	0x01+按钮+起始货道号+结束货道号
	起始货道号与结束货道号要在同一层
	设置按钮对应货道关联


VMC返回：





读取按钮对应货道关联状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x3A）+操作类型(0x00)+货道个数N+货道1+货道2+…+货道N


设置按钮对应货道关联
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x3A）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 设置失败）


货道关联清除（拍拍键牛奶机专用）

命令类型：0x3B
参数：

	
	
	

	0x01
	
	清除货道关联


VMC返回：

清除货道关联
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x3B）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


4.5.40
查询硬币零钱（每个币种的个数）

命令类型：0x40

参数：

	
	
	

	0x00
	
	查询硬币零钱


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x40）+操作类型(0x00)+状态（0x00:硬币器正常 0x01: 硬币器错误）+硬币余额（4字节）+16个通道余额（每个通道1字节）


）

4.5.41
查询货道数量

命令类型：0x41

参数：

	
	
	

	0x00
	
	查询货道数量


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x41）+操作类型(0x00)+货道总数+机柜编号N+正常货道数N+电机短路数量N(可能有多个机柜)


4.5.42
查询货道配置信息

命令类型：0x42

参数：

	
	
	

	0x00+货道号（2字节）
	
	查询货道配置信息 


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x42）+操作类型(0x00)+货道价格（4字节）+库存（2字节）+容量（1字节）+商品号（2字节）+货道模式（1字节  0x01:弹簧模式 0x02:皮带模式 0x03：挂钩模式）+出货检测状态（1字节 0x00:启用 0x01 不启用 ）+卡货设置（1字节 0x00: 不能购买 0x01:继续购买）+卡货转1/4圈（1字节 0x00: 关闭 0x01 :启用）


4.5.48
出货检测频率调整

命令类型：0x48

参数：

	
	
	

	0x01+机柜号
	0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
	设置出货检测频率调整






VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x48）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.49
出货检测灵敏度

命令类型：0x49

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的出货检测灵敏度

	0x01+机柜号+灵敏度（1字节）
	
	设置指定机柜的出货检测灵敏度


















VMC返回：





读取指定机柜的出货检测灵敏度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x49）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+灵敏度


设置指定机柜的出货检测灵敏度

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x49）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.50
出货检测测试

命令类型：0x50

参数：

	
	
	

	0x01+机柜号+测试模式
	测试模式

0x00-自动测试

0x01-手动测试
	出货检测测试










VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x50）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）+测试状态（0-成功，1-失败）


4.5.51 
升降机层定位
命令类型：0x51

参数：

	0x00+机柜号+定位层号（1字节）
	
	读取指定层号的定位脉冲数

	0x01+机柜号+定位层号（1字节）+定位脉冲数（2字节）
	定位层号：设置范围0-9

定位脉冲数：设置范围0-4000
	升降机定位


VMC返回：

读取指定层号的定位脉冲数
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x51）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+脉冲数（2字节）


设置升降机层定位脉冲数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x51）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）+定位状态（0-成功，1-取货口门没关，2-主电机过载 3-平移电机过载）


4.5.52
升降机速度设置

命令类型：0x52

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	查询升降机速度

	0x01+机柜号+升降机速度
	升降机速度：设置范围15-50
	设置升降机速度














VMC返回：





读取指定机柜的升降机速度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x52）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+升降机速度


设置指定机柜的升降机速度

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x52）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.53 垂直电机堵住保护灵敏度设置

命令类型：0x53

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	查询升降机灵敏度

	0x01+机柜号+升降机灵敏度(2字节)
	升降机灵敏度：设置范围0-50
	设置升降机灵敏度


















VMC返回：





读取指定机柜的升降机灵敏度

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x53）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+升降机灵敏度


设置指定机柜的升降机灵敏度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x53）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.54
升降机测试

命令类型：0x54

参数：

	
	
	

	0x01+机柜号+层号
	层号:0-9
	升降机测试






VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x54）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）+测试结果(0:正常，1-升降机过载，2-防盗板错误(主电机过载)，3-取货口门没锁上 4-平移电机过载)


4.5.55 盒饭机微波炉定位/侧面出货出货口定位
命令类型：0x55

参数：

	0x00+微波炉序号+机柜号
	
	查询盒饭机微波炉定位脉冲数

	0x01+层脉冲数(2字节)+盒子脉冲数（2字节）+微波炉序号+机柜号
	微波序号:1-上面微波炉 2-下面微波炉
	盒饭机微波炉定位


VMC返回：

读取盒饭机微波炉定位脉冲数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x55）+操作类型(0x00) +层脉冲（2字节）+盒子脉冲（2字节）


设置盒饭机微波炉定位脉冲数


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x55）+操作类型(0x01) +定位状态（0-成功，1-失败）


4.5.57机构功能测试

命令类型：0x57

参数：

	
	
	

	0x01+机构+动作+机柜号+序号（1表示1号，2表示2号，缺省为0）+是否阻塞（1-阻塞，2-非阻塞）
	机构

皮带电机（动作：1-向前 2-向后 3-停止）

推杆电机（动作：1-向前 2-向后 3-停止）

取货口门（动作：1-向上 2-向下 3-停止）

进货口门（动作：1-向上 2-向下 3-停止）

微波炉控制（动作：1-开启 2-停止）

风扇（动作：1-开启 2-停止）
机柜灯箱（动作：1-开启 2-关闭）
机柜传送带（动作：1-开启 2-停止）
高拍仪照明（动作：1-开启 2-关闭）
取货口照明（动作：1-开启 2-关闭）
中控锁（动作：1-开启 2-关闭）
主柜锁（动作：1-开启 2-关闭）
副柜锁（动作：1-开启 2-关闭）
加湿器（动作：1-开启 2-关闭）
光检（动作：1-开启 2-关闭）

顶部灯箱（动作：1-开启 2-关闭）
灯箱画布上滚（动作：1-开启 ）
灯箱画布下滚（动作：1-开启 ）
21-升降台滚轮（动作：1-开启 2-停止）
22-微波炉内推杆（动作：1-向前 2-向后 3-停止）
30-臭氧发生器（动作：1-开启 2-关闭）


	盒饭机机构功能测试


VMC返回：


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x57）+操作类型(0x01) +设置状态（0-成功，1-失败）


机构功能测试(鲜奶机)

命令类型：0x57

参数：

	
	
	

	0x01+机构+动作+机柜号+序号（1表示1号，2表示2号，缺省为0）+是否阻塞（1-阻塞，2-非阻塞）
	机构

41-大杯漏杯器（动作：
1-开启）
42-小杯漏杯器（动作：
1-开启）
43-取奶门（动作：1-开启 2-关闭）
44-取杯门（动作：1-开启 2-关闭）
45-蠕动泵A（动作：1-开启 2-关闭）

46-蠕动泵B（动作：1-开启 2-关闭）

47-蠕动泵C（动作：1-开启 2-关闭）

48-出水泵（动作：1-开启 2-关闭）
49-进水泵（动作：1-开启 2-关闭）
50-紫外灯（动作：1-开启 2-关闭）

51-臭氧发生器（动作：1-开启 2-关闭）

52-管路清洗（动作：1-开启 2-关闭）
	盒饭机机构功能测试


VMC返回：


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x57）+操作类型(0x01) +设置状态（0-成功，1-失败）


4.5.58整机模拟测试

命令类型：0x58

参数：

	
	
	

	0x01+起始货道（2字节）+结束货道+是否出货测试
	是否出货测试

是

否)
	盒饭机测试


VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x58）+操作类型(0x01)+测试结果(0:正常，1-升降机过载2:主电机过载
3:平移电机过载 4-进货口门打开错误 5-进货口门关闭错误 6-取货口门打开错误 7-取货口门关闭错误 8-升降台推杆回位错误 9-升降台推杆推出错误 10-卡货 11-升降台进去错误 12-升降台出来错误 13-微波炉内推杆推出错误 14 –微波炉内推杆收回错误)


4.5.59 纸币找零
命令类型：0x59

参数：

	0x00
	
	查询纸币器循环箱内零钱张数

	0x01 +找零张数
	找零张数

(如果设置为0，则表示找出全部零钱)
	纸币找零


VMC返回：

查询纸币零钱张数



	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x59）+操作类型(0x00) +零钱张数














设置纸币找零
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x59）+操作类型(0x01)+状态（0x00:找零成功 0x01:找零失败）


4.5.5A 
升降机定位
命令类型：0x5A
参数：

	0x00+机柜号
	
	升降机复位

	0x01+垂直冲数(2字节)+水平冲数（2字节）+机柜号
	
	升降机定位


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x5A）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）+定位状态（0-成功，2-主电机过载 3-平移电机过载）


4.5.5B 
上电自检
命令类型：0x5B
参数：

	
	
	

	0x01 +机柜号
	
	机器上电自检


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x5b）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）+定位状态（0-成功，1:上微波炉撑杆回位失败 2:上出货口门关闭失败
3:上进货口门关闭失败 4:下微波炉撑杆回位失败 5:下出货口门关闭失败6:下进货口门关闭失败 7:升降台撑杆回位失败8:主电机阻塞
9:平移电机阻塞）


模拟取货

命令类型：0x5C
参数：

	
	
	

	0x01 +机柜号
	
	


VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x5C）+操作类型(0x01)+测试结果(0:正常，1-升降机过载2:主电机过载
3:平移电机过载 4-进货口门打开错误 5-进货口门关闭错误 6-取货口门打开错误 7-取货口门关闭错误 8-升降台推杆回位错误 9-升降台推杆推出错误 10-副柜通讯错误 11-升降台进去错误 12-升降台出来错误 13-微波炉内推杆推出错误 14 –微波炉内推杆收回错误)


4.5.60 连接温控仪
命令类型：0x60

参数：

	0x00+机柜号
	
	查询是否连接温控仪

	0x01+机柜号 +是否启用温控仪
	是否启用温控仪

启用

关闭
	设置温控仪连接


VMC返回：

查询是否连接温控仪



	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x60）+操作类型(0x00) +是否启用温控仪（0-启用1-未启用）














设置温控仪连接
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x60）+操作类型(0x01)+ 状态（0-设置成功1-设置失败）


4.5.61 纸币器诊断
命令类型：0x61

参数：

	
	
	

	0x01
	
	纸币器诊断


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x61）+操作类型(0x01)+ 纸币器状态（0-正常 1-错误）


4.5.62 硬币器诊断
命令类型：0x62

参数：

	
	
	

	0x01
	
	硬币器诊断


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x62）+操作类型(0x01)+ 硬币器状态（0-正常 1-错误）


4.5.63 一键满货
命令类型：0x63

参数：

	
	
	

	0x01
	
	机器一键满货


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x63）+操作类型(0x01)+ 满货操作状态（0-正常 1-错误）


4.5.64 设置盒饭加热时间

命令类型：0x64

参数：

	0x00+货道号(2字节)
	
	读取盒饭加热时间

	0x01 +加热时间（2字节）+货道号(2字节)
	加热时间：设置范围>0

货道号：等于0为整机设置，其它为具体的货道号设置
	设置盒饭加热时间


VMC返回：





读取盒饭加热时间


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x64）+操作类型(0x00) +盒饭加热时间(2字节)














设置盒饭加热时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x64）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.65 设置盒饭是否加热

命令类型：0x65

参数：

	
	
	

	0x01+是否加热
	是否加热

1：加热

0：不加热
	购买时设置盒饭是否加热


VMC返回：





设置盒饭是否加热
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x65）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


设置盒饭是否加热（扩展指令用于17237订单）

命令类型：0x65

参数：

	
	
	

	0x01+是否加热+加热时间
	是否加热

1：加热

0：不加热
2: 浅加热

加热时间：

只针对浅加热有效
	购买时设置盒饭是否加热


VMC返回：





设置盒饭是否加热
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x65）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.67 
货道列定位
命令类型：0x67

参数：

	0x00+货道号（2字节）
	
	读取指货道号的定位脉冲数

	0x01+货道号（2字节）+定位脉冲数（2字节）
	货道号>0为相应货道

货道号=0为微波炉位置
	盒子定位


VMC返回：

读取指定货道号的定位脉冲数
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x67）+操作类型(0x00)+脉冲数（2字节）


设置指定货道盒子脉冲数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x67）+操作类型(0x01)+定位状态（0-成功，1-失败）


4.5.68 平移电机速度设置

命令类型：0x68

参数：

	0x00
	 
	查询盒子速度

	0x01+平移电机速度+机柜号
	
	设置平移电机速度










VMC返回：





读取平移电机速度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x68）+操作类型(0x00)+盒子速度


设置盒子速度

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x68）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:错误）


4.5.69 平移电机堵转保护灵敏度设置

命令类型：0x69

参数：

	0x00
	 
	查询平移电机灵敏度

	0x01+平移电机灵敏度+机柜号
	
	设置平移电机灵敏度


VMC返回：





读取平移电机灵敏度

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x69）+操作类型(0x00)+平移电机灵敏度


设置平移电机灵敏度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x69）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:错误）


寻址机自动定位
命令类型：0x6A
参数：

	
	
	

	0x01+定位类型+层号
	定位类型:
0-整机层自动定位

1-指定层号进行列定位

2-整机所有层列自动定位

层号：只有定位类型1才用到，其它可以填充0
	自动定位


VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x6A）+操作类型(0x01)+状态（1：正常   2：主电机阻塞   3：平移电机阻塞 6: 机器货道层号不连续 7： 0层层列未进行定位 8: 层定位信息寻址失败 9：列定位信息寻址失败）


4.5.70 系统数据导出

命令类型：0x70

参数：

	
	
	

	0x01
	
	系统数据导出


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x70）+操作类型(0x01)+ 导出状态（0-正常 1-错误）


4.5.71 系统数据导入

命令类型：0x71

参数：

	
	
	

	0x01
	
	系统数据导入


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x71）+操作类型(0x01)+ 导入状态（0-正常 1-错误）


4.5.78 盒饭机传感器状态

命令类型：0x78

参数：

	0x00+机柜号
	
	读取盒饭机传感器数据

	
	
	






VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x78）+操作类型(0x00) + 传感器状态信息（传感器信息以文本上传，之间用分号间隔)


4.5.79 一键满货（分机柜）
命令类型：0x79
参数：

	
	
	

	0x01+机柜号
	机柜号：0-主机

- 副机1

- 副机2

99  - 所有机柜


	机器一键满货


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x79）+操作类型(0x01)+ 满货操作状态（0-正常 1-机柜不存在）


4.5.80设置加湿器

命令类型：0x80

参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	读取指定机柜的湿度

	0x01+机柜号+湿度下限+湿度上限
	湿度范围30%-90%

缺省45%-75%
	设置指定机柜的湿度














VMC返回：





读取指定机柜的湿度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x80）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+湿度+湿度下限+湿度上限


设置指定机柜的湿度

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x80）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.81温度探头故障设置

命令类型：0x81

参数：

	0x00
	
	读取设置时间

	0x01+压缩机工作时间（分钟）
	缺省5分钟，时间范围5-180分钟
	设置探头故障下压缩机工作时间


VMC返回：





读取探头故障时间

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x81）+操作类型(0x00) +设置时间














设置探头故障时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x81）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.82电磁锁通电时间设置

命令类型：0x82

参数：

	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作


	读取指定货道号的设置参数

	0x01+货道号(2字节)+通电时间（2字节）
	通电时间单位ms(毫秒),时间范围5-2000
	设置指定货道号的通电时间


VMC返回：





读取指定货道号的设置参数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x82）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+通电时间（2字节）


设置指定货道号的通电时间

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x82）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:副柜通讯失败）


4.5.83报警功能设置
命令类型：0x83
参数：

	0x00+报警类型
	报警类型：0-振动报警 1-防盗报警
	读取报警设置信息

	0x01+报警类型+设置类型
	报警类型：0-振动报警 1-防盗报警

设置类型：0-启用 1-关闭
	设置报警信息


VMC返回：





读取报警设置参数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x83）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:读取失败）+设置类型（0-启用 1-关闭）


设置报警参数

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x83）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.84打开格子柜格子
命令类型：0x84
	0x01+机柜号
	机柜号: 99打开所有机柜格子，其它为打开指定机柜格子
	

	
	
	










VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x84）+操作类型(0x01)+状态（0x00:打开成功 0x01:副柜通讯失败）


4.5.85打开格子柜指定层格子
命令类型：0x85
	0x01+机柜号+层号
	打开指定机柜指定层号的格子
	

	
	
	


VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x85）+操作类型(0x01)+状态（0x00:打开成功 0x01:副柜通讯失败）

	
	
	


4.5.86设置联动同步时间

命令类型：0x86
参数：

	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作
	读取指定货道号的设置参数

	0x01+货道号(2字节)+联动同步时间（2字节）
	联动同步时间：设置范围800-2200ms
	设置指定货道号的联动同步时间


VMC返回：





读取指定机柜的联动同步时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x86）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+联动同步时间(2个字节)


设置指定机柜的联动同步时间

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x86）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.87人体探测器灵敏度设置

命令类型：0x87
参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	查询人体探测器灵敏度

	0x01+机柜号+灵敏度
	灵敏度：设置范围4-15
	设置人体探测器灵敏度














VMC返回：





读取指定机柜的人体探测器灵敏度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x87）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+灵敏度


设置指定机柜的人体探测器灵敏度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x87）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.89关闭格子柜格子
命令类型：0x89
	0x01+机柜号+货道号(2字节)
	机柜号
0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9
货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作
	

	
	
	


VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x89）+操作类型(0x01)+状态（0x00:关闭成功 0x01:副柜通讯失败 0x02:机器不支持 0x03:关闭失败）+关闭失败格子个数N+失败货道1（2字节）+失败状态1+失败货道2（2字节）+失败状态2+…+失败货道N（2字节）+失败状态N

(失败状态：1-货道无效 2-货道短路)


4.5.8A设置格子柜类型
命令类型：0x8A
	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	

	0x01+机柜号+类型
	类型：
0: 普通机柜

1：加热格子柜

2：制冷格子柜


	


VMC返回：




读取格子柜类型
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x8A）+操作类型(0x01)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯失败）+格子柜类型


设置格子柜类型
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x8A）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:副柜通讯失败）


4.5.8D查询格子柜格子状态

命令类型：0x8D
	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作
	

	
	
	


VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x8D）+操作类型(0x00)+状态（0x00:成功 0x01:副柜通讯失败）+格子个数N+货道1（2字节）+格子状态1+货道2（2字节）+格子状态2+…+货道N（2字节）+格子状态N

(格子状态：0-已关好 1-打开 2-通讯异常)


4.5.90打开电子锁
命令类型：0x90

参数：

	
	
	

	0x01+密码（6字节密码）+机柜号
	机柜号0-4，代表主机，副柜1..,机柜号99表示打开所有锁
	打开电子锁


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x90）+操作类型(0x01)+状态（0x00:打开成功 0x01:密码错误，0x02：打开失败）


4.5.91售药机光检状态查询

命令类型：0x91
参数：

	
	
	

	0x00+层号
	层号：主柜0-6，副柜7-13
	


VMC返回：
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x91）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:读取错误）+层号+每货道个数+货道数据（33字节）


4.5.92售药机货道驱动板版本号查询

命令类型：0x92
参数：

	
	
	

	0x00+机柜号
	
	






VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x92）+操作类型(0x00) + 货道驱动板版本信息（版本信息以文本上传，之间用分号间隔，跟盒饭机传感器状态查询一样)


4.5.88人体探测器距离设置

命令类型：0x88
参数：

	0x00+机柜号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	查询人体探测器距离

	0x01+机柜号+距离
	距离：设置范围0-255，单位 厘米
	设置人体探测器距离














VMC返回：





读取指定机柜的人体探测器距离
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x88）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+距离


设置指定机柜的人体探测器距离

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x88）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


4.5.93售药机货道联动状态查询

命令类型：0x93
参数：

	
	
	

	0x00+机柜号
	
	






VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x93）+操作类型(0x00) + 起始货道（2字节）+终止货道（2字节）+货道数（1字节）+每个货道联动状态（货道数个字节）
例如：货道联动状态为0x02,0x01,0x03,0x01,0x01,表示1货道2联动，3货道3联动


4.5.94售药机货道补货指示灯控制

命令类型：0x94
参数：

	
	
	

	0x01+状态+货道个数N+货道号1+…+货道号N
	状态：0-货道指示灯常亮 1-货道指示灯闪烁
	






VMC返回：





	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x94）+操作类型(0x01)+状态（0x00:成功 0x01:失败）


4.5.95售药机设置顶部灯箱控制

命令类型：0x95
参数：

	0x00
	
	读取机器顶部灯箱控制状态

	0x01+起始时间+截止时间
	起始时间：小时

截止时间：小时

（例如：20-7，设置晚上20点到第二天7点灯光开启）
	设置机器顶部灯箱控制状态


VMC返回：





读取机器顶部灯箱控制状态


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x95）+操作类型(0x00) +起始时间+截止时间














设置机器顶部灯箱控制状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x95）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


4.5.96售药机设置灯箱画面滚动间隔

命令类型：0x96
参数：

	0x00
	 
	读取灯箱画布滚动间隔时间

	0x01 +滚动间隔（秒）(2字节)
	滚动间隔：缺省90秒，设置为0为关闭灯箱画布滚动功能；
	设置灯箱画布滚动间隔时间














VMC返回：





读取灯箱画布滚动间隔时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x96）+操作类型(0x00)+滚动间隔


设置灯箱画布滚动间隔时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x96）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 设置失败）


4.5.97售药机设置安卓工控重启
命令类型：0x97
参数：

	
	
	

	0x01
	
	设置安卓工控重启






VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x97）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 设置失败）


4.5.98安卓设置主板断电
命令类型：0x98
参数：

	
	
	

	0x01
	
	设置主板断电






VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x98）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 设置失败）


4.5.99售药机程序更新

命令类型：0x99
参数：

	
	
	

	0x01+状态（2字节）+数据
	状态：00 00 表示开始更新程序；数据：程序版本1（1字节）+程序版本2（1字节）+程序文件CRC校验（2字节）（采用远程更新的校验方式）+程序类型（1字节，0：主控板程序 1：货道驱动板程序）

状态：FF FF 表示程序下发完成；数据：无
状态：数据包长度（2字节，默认192字节一包，最后一包传实际数据长度）；数据：数据包序号（2字节）+程序数据包
	


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x99）+操作类型(0x01)+状态（0x00:操作成功 0x01:操作失败）


泡面机电子秤清零
命令类型：0x9A
参数：

	
	
	

	0x01+机柜+货道号
	机柜：0-9表示所有机柜

货道号：固定填0
	


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x9A）+操作类型(0x01) +设置状态（0-成功，1-与副柜通讯失败，2-设置通讯超时，3-设置失败）


4.5.8B 泡面机电子秤校准

命令类型：0x9B
参数：

	
	
	

	0x01+机柜+货道号+重量(2字节，单位克)
	机柜：0-9 

货道号：固定填0
重量:1000g 2000g 5000g三种选择
	


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x9B）+操作类型(0x01) +设置状态（0-成功，1-与副柜通讯失败，2-设置通讯超时，3-设置失败）


泡面机最低水量设置
命令类型：0x9C
参数：

	
	
	

	0x01+机柜+最低水量(2字节，单位克)
	机柜：0-9 


	


VMC返回：

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x9C）+操作类型(0x01) +设置状态（0-成功，1-与副柜通讯失败，2-设置通讯超时，3-设置失败）


温度控制功能设置

命令类型：0x0A
参数：

	0x00+机柜号+层号
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	查询温度控制功能

	0x01+机柜号+是否启用+控制温度+时长（2字节）+层号
	是否启用：1-启用 0-不启用

控制温度：控制温度

时长：机器检测当前温度，当超过控制温度时开始计时，时间到了，则对相应层号货道锁定，不能购买

层号：当层号为99时，则为设置整机
	设置购买是否根据温度来限制


VMC返回：





读取指定机柜的温度控制功能启用状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0A）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+温度功能启用状态+控制温度+时长（2字节）


设置指定机柜的温度控制功能启用状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0A）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误 0x02：层号输入错误 0x03:层号设置已满）


温度控制锁机状态清除

命令类型：0x0B
参数：

	0x00
	
	查询超温锁定故障层

	0x01
	
	清除超温锁定故障


VMC返回：

查询超温锁定故障层

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0b）+操作类型(0x00)+层数个数（1字节）+机柜号N（1字节）+层号N（1字节）

层数个为0表示没有故障


清除超温锁定故障
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0b）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


年龄设置

命令类型：0x0C

参数：

	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作


	读取指定货道号的年龄设置

	0x01+货道号(2字节)+年龄（1字节）
	
	设置指定货道号的年龄信息


VMC返回：





读取指定货道号的年龄设置

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0C）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:读取失败）+年龄（1字节）


设置指定货道号的年龄设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0C）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


设置货道是否需要出热水（饮水机）
命令类型：0x0D
参数：

	0x00+货道号(2字节)
	货道号

1-500:对单个货道操作

2000-2049:对货道0-49层操作

3000-3009：对机柜0-9号进行操作


	读取指定货道号的设置
1-需要加热

2-不需要加热

	0x01+货道号(2字节)+是否加热（1字节）
	
	设置指定货道号的加热设置
1-需要加热

2-不需要加热


VMC返回：





读取指定货道号的设置

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0d）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:读取失败）+是否加热（1字节）


设置指定货道号的加热设置
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x0d）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


牛奶机温度设置、
高温禁售功能设置
命令类型：0x72
参数：

	0x00+机柜号 
	机柜号

0：表示主机

1-9：表示副柜1到副柜9 
	查询温度控制功能

	0x01+机柜号+是否启用+控制温度+时长（2字节）
	是否启用：1-启用 0-不启用

控制温度：控制温度

时长：机器检测当前温度，当超过控制温度时开始计时，时间到了，则锁定机器，不能购买


	设置购买是否根据温度来限制


VMC返回：





读取指定机柜的温度控制功能启用状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x72）+操作类型(0x00)+状态（0x00:读取成功 0x01:副柜通讯错误）+温度功能启用状态+控制温度+时长（2字节）


设置指定机柜的温度控制功能启用状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x72）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01: 副柜通讯错误）


高温禁售状态清除

命令类型：0x73
参数：

	0x00
	
	查询超温锁定状态

	0x01
	
	清除超温锁定状态


VMC返回：

查询超温锁定状态

	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x73）+操作类型(0x00)+状态（0-正常，1-超温锁定） 


清除超温锁定状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0x73）+操作类型(0x01)+状态（0x00:清除成功 0x01:清除失败）


消毒液机器指令：

4.5.A0消毒液箱控制

命令类型：0xa0
参数：
	0x00
	
	读取消毒液出10ml对应的脉冲数

	0x01+脉冲数（2字节）
	
	设置消毒液出10ml对应的脉冲数






备注：进菜单界面时，读取脉冲数显示出来作为参考

VMC返回：
读取消毒液脉冲数
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa0）+操作类型(0x00)+脉冲数（2字节）


设置消毒液脉冲数
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa0）+操作类型(0x01)+状态（0:成功 1：水杯被拿走 2：液体不够）


4.5.A1进水电磁阀控制

命令类型：0xa1

参数：
	0x00
	
	读取进水1000ml对应的脉冲数

	0x01+脉冲数（2字节）
	
	设置进水1000ml对应的脉冲数


备注：进菜单界面时，读取脉冲数显示出来作为参考

VMC返回：
读取进水脉冲数
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa1）+操作类型(0x00)+脉冲数（2字节）


设置进水脉冲数
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa1）+操作类型(0x01)+状态（0:成功 1：水杯被拿走 2：液体不够）


4.5.A2混合液箱控制

命令类型：0xa2

参数：
	0x00+容量
	容量：1-500ml,2-1000ml
	读取容量对应的脉冲数

	0x01+类型+脉冲数（2字节）
	类型：1-500ml,2-1000ml,3-注满混合液箱（后面的脉冲数填0），4-清空混合液箱（后面的脉冲数填0）
	混合液箱控制


备注：进菜单界面时，读取脉冲数显示出来作为参考

VMC返回：
读取脉冲数
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa2）+操作类型(0x00)+脉冲数（2字节）


控制混合液箱操作

	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa2）+操作类型(0x01)+状态（0:成功 1：水杯被拿走 2：液体不够 3：缺水 4:缺消毒液 5：液体加注超时）


把售货机的状态信息发送给上位机,如下所示

	Command

(0x53)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+状态个数+状态 






机器定期（5分钟）将机器状态上报给上位机；





状态个数：上报的状态个数，可能为1个或者多个；





状态：机器当前状态，可能值如下：
–正常
3 – 购买时缺混合液

12 – 制作混合液时，消毒液液面过低
13 - 制作混合液时，自来水流入受阻

14 - 制作混合液时，消毒液流入受阻

15 - 制作混合液时，制作时间超出最大值

16 – 废水箱已收集一半废水

17 – 废水箱已满

18 – 光电板故障

19 – 光电板长期有物体遮挡（此状态机器是20分钟内连续检测到光电板有物体遮挡，有两种可能：1）光电板处有物体 2）光电板上有管子坏了）

4.5 A3 标签机控制
命令类型：0xa3

参数：
	0x00
	
	查询出标签前有没有瓶子

	0x01
	
	控制标签机出标签


VMC返回：
查询瓶子
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa3）+操作类型(0x00)+状态（0：有瓶子 1-没瓶子）


控制标签机出标签
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa3）+操作类型(0x01)+状态（0:成功 1失败）


消毒液补满后购买瓶数设置
命令类型：0xa4

参数：
	0x00
	
	查询设置

	0x01+购买瓶数
	
	设置购买瓶数


VMC返回：
查询设置
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa4）+操作类型(0x00)+瓶数


设置购买瓶数
	Command
(0x71)
	Length
 (1 byte)
	PackNO+Text
通讯号+命令类型（0xa4）+操作类型(0x01)+状态（0:成功 1失败）


设置玻璃加热功能

命令类型：0xA5
参数：

	0x00
	
	

	0x01+是否开启
	是否开启

1：开启

0：关闭
	


VMC返回：

查询是否开启



	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xa5）+操作类型(0x00) +是否开启（0-关闭 1-开启）














设置开启
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xa5）+操作类型(0x01)+ 状态（0-设置成功1-设置失败）


设置紫外灯光控制

命令类型：0xA6

参数：

	0x00
	
	读取机器灯光控制状态

	0x01+起始时间+截止时间
	起始时间：小时

截止时间：小时

（例如：20-7，设置晚上20点到第二天7点灯光开启）
	设置机器灯光控制状态


VMC返回：





读取机器灯光控制状态


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA6）+操作类型(0x00) +起始时间+截止时间














设置机器灯光控制状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA6）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


设置卡片每月免费领取次数（国外订单定制功能）

命令类型：0XA7
参数：

	0x00
	
	读取卡片每月免费领取次数

	0x01+卡片每月免费领取次数
	
	设置卡片每月免费领取次数


VMC返回：





读取卡片每月免费领取次数


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0XA7）+操作类型(0x00) +卡片每月免费领取次数


















设置卡片每月免费领取次数
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA7）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


设置臭氧发生器控制

命令类型：0xA8
参数：

	0x00
	
	读取臭氧发生器控制状态

	0x01+开启起始时间（2 bytes）+工作时间（2 bytes）+结束后指示灯点亮时间 
	开启起始时间：2字节，小时分钟

工作时间：分钟
结束后指示灯点亮时间 ：分钟 


	设置臭氧发生器控制状态


VMC返回：





读取臭氧发生器控制状态


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA8）+操作类型(0x00) +开启起始时间(2 bytes)+工作时间+结束后指示灯点亮时间


设置臭氧发生器控制状态
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA8）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


设置出奶时间（鲜奶机指令）

命令类型：0xA9
参数：

	0x00+牛奶种类
	
	读取出奶时间

	0x01 +牛奶种类（1字节）+大杯出奶时间(1字节)+小杯出奶时间(1字节)
	牛奶种类：1,2,3,4…

出奶时间单位：秒
	设置出奶时间


VMC返回：





读取出奶时间


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA9）+操作类型(0x00) +大杯出奶时间+小杯出奶时间














设置出奶时间
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xA9）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


设置加热箱温度（鲜奶机指令）

命令类型：0xAA
参数：

	0x00
	
	读取加热箱温度

	0x01 +温度
	
	设置加热箱温度


VMC返回：





读取加热箱温度


	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xAA）+操作类型(0x00) +温度














设置加热箱温度
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xAA）+操作类型(0x01)+状态（0x00:设置成功 0x01:设置失败）


升降机控制

命令类型：0xF1
参数：

	0x01+货道号 
	升降机从原点升到指定货道号，如果货道号传0，表示从原点升到出货口位置

	0x02+货道号
	升降机从指定货道降到原点，如果货道号传0，表示从出货口位置降到原点

	0x03+货道号
	升降机从指定货道号移动到出货口位置

	0x04+货道号
	升降机从出货口位置移动到指定货道位置


VMC返回：
	Command

(0x71)
	Length

 (1 byte)
	PackNO+Text

通讯号+命令类型（0xF1）+操作类型(0x01)+状态（1:成功 2-主电机过载 3-平移电机过载）
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